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BALLUFF

Contrdleur de vitesse de rotation

BES 516-604

Construction

Fonctionnement

Application

Utilisation
d’autres capteurs

Inhibition
de démarrage

Le boitier du contrdleur de vitesse

de rotation est en thermoplastique.
Le montage s'effectue par vissage ou
par enclipsage. L'alimentation du

Les impulsions délivrées par le
détecteur de proximité inductif sont
comparées au nombre d’'impulsions
de consigne réglé sur I'appareil et
analysées (1 analyse par période).

Il ne se produit aucun retard, comme
ce serait le cas lors d’'un calcul de
moyenne par ex. En cas de dépasse-
ment du nombre d'impulsions de con-
signe, le relais d1 passe en position de
travail (enclenché) et la diode électro-
luminescente s’allume.

En association avec un détecteur de
proximité inductif (série BALLUFF
BES 516-3..), le contréleur de vitesse
de rotation (relais tachymeétrique)
effectue une comparaison numérigue
de la vitesse de rotation réelle par
rapport & un nombre d’impulsions de
consigne.

L'appareil de contréle peut étre utilisé
la ou il convient de comparer une
vitesse 4 un nombre d'impulsions

Bien entendu, d'autres capteurs
peuvent étre utilisés également, tels
que capteurs photoélectriques ou
capteurs magnétiques par ex., a con-
dition que la durée d’impulsions mini.
soit >1 ms.

Afin de mettre I'appareil de contrble
hors service pendant la phase de
démarrage de la machine, au cours

de laguelle le nombre d'impulsions
réel et la valeur de consigne différent
pour des raisons technigues, nous
proposons également des appareils
munis d’un dispositif d’inhibition de
démarrage. Ce dispositif peut étre livré
avec réglage interne effectué a I'usine
(selon les indications du client) ou avec
réglage externe (au moyen du poten-
tiométre P 2) entre 0,1 et 2 secondes.
D’autres plages jusqu’a 30 s maxi. sont
également possibles.

détecteur de proximité inductif

(24 VDC = 20 9% pour un courant de
charge max. de 20 mA) est incorporé
dans I'appareil.

Dés que le nombre d’'impulsions devient
inférieur a la valeur de consigne,
compte tenu de I'hystérésis réglée,

le relais d1 revient en position de repos
(déclenché) et la diode électrolumines-
cente s'éteint.

En cas de rupture du cable du détec-
teur de proximité ou de panne de
courant, le relais d1 revient également
en position de repos.

donné. Cela s'applique entre autres
aux controles d’arrét, de vitesses de
course, aux contrdles de bandes
transporteuses et aux sécurités de
rupture d'arbre.

Si 'appareil assure le contrdle de fonc-
tions de sécurité de la machine, il ne
doit étre utilisé gue conjointement &
une commande de sécurité (en con-
formation aux consignes de sécurité de
prévention pour les presses).

Si le capteur dispose d'une alimentation
propre, il faut veiller & ce que le potentiel
négatif du capteur soit relié a la borne
10 (negative) et que les impulsions par-
viennent a la borne 8 (A). La borne 9
(positive) reste inutilisée.

L'enclenchement de I'inhibition de
démarrage doit s'effectuer au moyen
d’'un contact externe hors potentiel.

Des la fermeture du contact de démar-
rage, un relais d 2 passe en position de
travail pour revenir automatiquement
en position de repos aprés écoulement
du temps préréglé.

Le bon fonctionnement du relais
d’inhibition peut étre controlé au moyen
d’un circuit externe.



Contrdleur de vitesse de rotation

BES 516-604

Hystérésis

Recommandations
pour Pinstallation

Contréle de
fonctionnement a la
mise en service

Par hystérésis, on entend le pourcen-
tage du nombre d’'impulsions dont la
vitesse de rotation doit diminuer aprés
avoir atteint la valeur de consigne pour
que l'appareil revienne en position de
repos.

De cette fagon, les variations du nombre
d’impulsions dues a I'utilisation de la
machine peuvent éire compensées.
Une fois la valeur de consigne atteinte,
le nombre d'impulsions réel doit
diminuer de la valeur de I'hystérésis
reglée pour que lI'appareil revienne en
position de repos.

Le domaine de I'hystérésis est ré-
glable entre 10 et 45 % au moyen
d’un potentiométre situé & l'intérieur
de 'appareil. Celui-ci quitte I'usine
avec une hystéreésis réglée sur 20 %
(tolérance + 10 %).

Il faut éviter d'installer le fil du détecteur
de proximite dans un cable multipolaire
utilisé pour d'autres appareils.

En cas de perturbations éventuelles
(par ex. pointes de tension trop élevées),
relier le fil négatif (borne 10 de I'appa-
reil) a la terre avec la machine.

Des conditions extrémes peuvent
nécessiter un blindage.

Lors de la mise en service des con-
tréleurs de vitesse de rotation CO et CZ
de méme que DO et DZ, on procédera
aux opérations suivantes:

1. Pontage du contact du relais de
sortie d1 utilisé pour le branchement
(bornes 4/5 ou 6/7 en cas de con-
tacts forcés, bornes 5/6 ou 6/7 en
cas de contact inverseur).

2. Mise en marche de la machine et
fonctionnement au régime prévu.

3. Modification de la valeur de consigne
du nombre d’'impulsions préréglée
au moyen de I'échelle du potentio-
métre P1: tourner le potentiométre
dans le sens des aiguilles d’'une
montre (vers la droite) jusqu’a ce
que la diode électroluminescente
s'éteigne.

20%

40%
10% 4585

BALLUFF

Pour modifier la valeur d’hystérésis,

il faut ouvrir 'appareil, ce qui élimine
toute possibilité de manipulation exté-
rieure non autorisée.

Remarque:

Dans le cas d'un appareil assurant un
contréle d’arrét, le relais d1 passe en
position de repos dés que le nombre
d'impulsions est supérieur a la consigne
(relais déclenché) et la diode electro-
luminescente s’éteint.

Deés que le nombre d’'impulsions est
inférieur & la valeur de consigne dimi-
nuée de la valeur d’hystérésis, le relais
d1 repasse en position de travail (en-
clenché) et la diode electroluminescente
s'allume.

Ensuite tourner le potentiométre vers
la gauche jusqu’a ce que la diode
électroluminescente se rallume.
Pour conserver une marge de sécu-
rité en cas de variations éventuelles
du nombre d'impulsions, tourner le
potentiométre un peu plus vers la
gauche, selon la machine.

4. Retirer le pontage des bornes 4/5
ou 6/7, 5/6 ou 6/7.

L'appareil est maintenant étalonné sur
le nombre d'impulsions désiré. Lorsque
les contacts sont pontés (voir par. 1),
I'appareil de contréle de vitesse de
rotation est neutralisé et n'intervient
plus dans la commande de la machine.
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Contrdleur de vitesse de rotation

BES 516-604

Caractéristiques
techniques

Boitier
Thermoplastique gris. Degre de protec-
tion IP 50 selon la norme DIN 40 050.

Raccords

20 bornes de raccordement pour

2 X 2,5 mm2 Degré de protection IP 10
selon la norme DIN 40 050.

Fixation du boitier

1. Enclipsage sur rail DIN 46 277
de 35 mm

2. ou pardeuxvisM4 ou M5

Tension d’utilisation

110/220 VAC +15% 50-60 Hz
42 VAC+15% 50-60 Hz
24VDC+20% —10%

Sortie d1

(contrdle de vitesse de rotation)

1 relais avec 1 contact inverseur pou-
voir de coupure 250V AC/8 A (2000 VA)
ou

1 relais avec contacts forcés

1 relais a ouverture et 1 contact & ferme-
ture pouvoir de coupure 220V AC/5A
(500 VA max.)

Encombrement

Sortie d 2 (inhibition de démarrage)

1 relais avec 1 contact inverseur pou-
voir de coupure 250V AC/8 A (2000 VA)
ou

1 relais avec contacts forcés

1 contact & ouverture et un contact

a fermeture pouvoir de coupure

220V AC/5 A (500 VA max.)

Commande forcée

Tous les contacts faisant partie d'un
groupe de contacts & commande forcée
sont en position de travail (ou de com-
mutation) aprés accomplissement de
I'enclenchement et en position de repos
(ou initiale) aprés accomplissement du
déclenchement. En cas de défectuosité
d’un ou de plusieurs contacts, tous les
contacts adoptent la méme position que
le contact défectueux méme si le circuit
d’alimentation laissait prévoir un état
différent.

Temps de réponse
o 60
o f moins I'hystérésis réglée

Calcul de la vitesse

de rotation de la machine

n= 1.
z

n= vitesse de rotation en tr/min

i = nombre d'impulsions réglé/min
(valeur de consigne)

z = nombre de dents ou d'impulsions
par tour

Calcul du nombre d’'impulsions

de consigne

i =nxz

Le durée d'impulsions minimum que
I'appareil peut identifier estde 1 ms
pour un rapport d'impulsion de 1:2

i—1 m;—-i—‘l ms-

Température d’utilisation

0°C a +60°C

Hystérésis : :
Réglable de 10 % & 45 % par rapport a
la valeur de consigne réglée du nombre

“d'impulsions (domaine de tolérance

£10 %)

‘Domaine de tolérance

Sur les appareils de controle de vitesse
de rotation des types AO, AZ, BO, BZ,
GO et GZ, la tolérance du nombre d'im-
pulsions dont le réglage fixe est effectué
a I'usine est de £10%.

Diode électroluminescente

S’allume dés que le relais d1 est en-
clenché (a la suite du dépassement du
nombre d’'impulsions de consigne) et
s'éteint dés que le relais d1 est
déclenché.

Commande

Détecteur de proximité inductif, de
technologie PNP de préférence (série
BALLUFF BES 516-3..), courant absorbé
max. 20 mA.

70

B

1 b @

P 1 Nombre d'impulsmb \ Bornes Rail
de consigne avis DIN 46 277
P 2 Inhibition de démarrage
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* sur BES 516-604 EZ ou HZ
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Contréleur de vitesse de rotation

meture d1 et d'ouverture d 2.

Recommandation:

En cas de défaillance totale d’un appa-
reil, vérifier la tension d'utilisation et la
tension du capteur. Celles-ci sont pro-
tégées chacune par un fusible minia-
ture placé dans 'appareil.

Mp

Ct

«] ZR1

BES 516-604
Schéma fonctionnel - ==
°°":f6'e de vitesse de } e Tinhiohion g6 démarrage
rotation
L'alimentation transforme la tension du 9 l Li. Lic v 16 i oo L 12 L),
réseau de 220 VAC ou 110 VAC en d2 , | d2 l *
24 V AC. Cette tension secondaire est i bibition db d2
redressée, puis stabilisée. démarrage > I B
) 1...2s8
Les impulsions transmises par le détec-
teur de proximité inductif parviennent & I 4‘”8_<
un mono-flop par I'intermédiaire d'un Baife Memoire
etage de filtrage d’entrée.
Le nombre d'impulsions de consigne = ‘ ' Mi";ﬂop
parvient sous la forme d'une tension Nombre d'impulsions | o
continue & un générateur de dents de e Cantig ) Aol ®
scie et a un comparateur qui compare Alimentation Ganirateur de 4
la valeur de consigne a la valeur réelle e tef?siotn en demj de
(impulsions d’entrée). Le résultat est - g JL
transmis & la mémoire qui actionne le ~ -
relaisd1. I I I r:f-;_l | di | Filtre d'entrée
Le dispositif de démarrage se présente 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
sous la forme d'un mono-flop réglable T T T = =
de 0,01-2 s qui actionne le relais d 2 : : Diieciour de =
= proximité inductif
pour le temps preréglé. g ) Enpmpu A
- ntact & o
o o o m?vertureou @ -
af tire
Exemple de montage d’un BALLUFF
dispositif de controle de
vitesse de rotation avec
controle de Pinhibition de
démarrage du coté com- e e
mande au moyen d’un
relais temporisé au Arrét -]
2 Marche sanspontage o 4460... 12000 Imp./min
déclenchement e JT] Wrap T e
. = C1 e —‘1—’ 100... 400 Imp./min
Dés que la touche d’enclenchement est Lt F” = :
actionnée, le relais d 2 établit I'nhibition | B3 TL’| A S
de démarrage, le contact ZR 1 est ferme, _I l | I Gt 1000, 4000 Imp./min
le contacteur d’entrainement c1 passe L L. |4 ;
en position de travail. 3
Si le nombre d'impulsions de consigne ;
est atteint, le relais d 1 du controle de BESS16-604-DZ T :
vitesse de rotation passe en position de & R 31 Hekna ]aoilrrlj}it_l\z_m-s
travail. Le relais d 2 revient en position 7 T 151551
de repos. |_|
Le relais temporisé ZR1 n'est plus 290V~ 50 Hz PNP/NPN
alimenté en courant et le contact ZR 1 P~ By
s'ouvre aprés une temporisation. Le T
contacteur d’entrainement c1 reste en-
clenché sous I'effet des contacts de fer- 4
H ZR1

BALLUFF
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Contrdleur de vitesse de rotation

BES 516-604
Chronogramme

Ordre d'arrét transmis par commande

A partir de cet instant, 'entrainement est freiné.
Les impulsions diminuent.

——— e ] e ] el

3

=

; Temps de mesure

m

mesure interne

Phase de démarrage

' |
Démarrage __Ii t Marche
1
|
d2 :EF Temps de démarrage régle ﬂ
a1 |
2,
B
Impulsions J [
Temps de mesure
Cycle de

\ Le temps de mesure devient mainienant

‘ Marche 1

=

temps de réponse. Celui-ci est propor-
tionnel au nombre d'impulsions réglé.

Phase d'arrét

BALLUFF

Phase de démarrage

Marche

Phase d’arrét

Temps indiqués
sur le chronogramme

Dés gue I'impulsion de démarrage est
transmise a I'appareil (pontage de la
borne 15 avec la borne 16), le relais de
démarrage d 2 passe en position de
travail au bout du temps t1 et reste en-
clenché pendant le temps de démarrage
préréglé. L'arbre se met a tourner,

Dés que la durée d'une période T d’'im-
pulsions de rotation est égale ou infé-
rieure au temps de mesure, le nombre
d'impulsions de consigne est atteint, le
relais d1 passe alors en position de
travail. L'inhibition de démmarrage n'a

Une fois le signal d'arrét transmis par la
commande, le freinage du mécanisme
intervient. Les impulsions de rotation di-
minuent, la durée de la période T aug-

ti =env. 25 ms

Ce temps se compose d’'une constante
de temps interne et du temps d'enclen-
chement de d 2 (env. 10 ms — 15 ms)

t2=10ms

Temps qui s'écoule jusqu’a ce que le re-
lais d1 ait déclenché une fois le nombre
d’impulsions de consigne atteint (plus le
temps d'enclenchement de d1:

env. 10 ms).

ts3=5ms

Temps qui s’écoule jusqu’a ce que le
relais d 1 ait déclenché une fois que le
nombre d'impulsions a atteint une valeur
inférieur au nombre d'impulsions de
consigne diminué de I'hystérésis. Ce
temps comprend le temps de déclen-
chement de d1 (=5 ms).

transmettant des impulsions de rotation.
Le cycle de mesure interne est déclen-
ché. Sa durée est inversement propor-
tionnel au nombre d’impulsions de con-
signe (peu d'impulsions = cycle de
mesure long).

plus lieur d'étre. Si le réglage est cor-
rect, le relais de démarrage d 2 passe
en position de repos peu aprés l'enclen-
chement du relais d1 (temps dépendant
de la machine).

mente. Dés que celle-ci atteint une va-
leur égale ou supérieure au temps de
mesure interne, le relais de vitesse de
rotation passe en position de repos.

Les relais internes d1 et d 2 sont dotés
de contacts forcés. La surveillance de
vitesse de rotation est a une seule voie.
Pour une commande a deux voies, il
faut recourir & 2 contréleurs de vitesse
de rotation.

Le relais d’'impulsions d 1 revient en
position de repos apres le temps «t»,
60
f moins I'hysterésis reglée

t:

plus 5 ms (temps de déclench. du relais)
f=

Le temps «t» correspond au temps de
réponse de I'appareil en cas de rupture
d’arbre ou lorsque le nombre d'impul-
sions atteint une valeur inférieure au
nombre d'impulsions de consigne.

nombre d’impulsions/min réglé



Contrdleur de vitesse de rotation

BES 516-604-HZ

Controdleur de vitesse de
rotation BES 516-604-HZ

Construction

Fonctionnement

Forme de boitier des
controdleurs de vitesse de
rotation et d’arrét Balluff

avec meémoire d'erreur activée lors du
dépassement d’'un seuil maximum et

Cet appareil conforme aux normes de
I'industrie automobile a été mis au point
afin de proteger les moteurs d’entraine-
ment contre les survitesses.

Lorsque le seuil maximum préeréglé est
dépassé, le circuit de puissance de la
machine motrice est interrompu par
I'ouverture d'un contact. Une surcharge
du moteur entrainant I'arrét de la ma-
chine est également enregistrée par

Le dispositif de surveillance se trouve
activé dés gu'il est mis sous tension.

Les impulsions délivrées par un détec-
teur de proximité inductif sont compa-
rées avec le nombre d'impulsions
(min., max.) préréglé sur I'appareil.

Si le nombre d'impulsions atteint une
valeur supérieure au seuil max., ou une
valeur inférieure au seuil min., le circuit
de sortie est active et le relais de sortie
est déclenché.

La surveillance du fonctionnement est
obtenue au moyen des signaux «test»
et «start». Le signal «test» commande

surveillance dynamigue du fonctionne-
ment du détecteur de proximité.

'appareil et donne lieu a la trans-
mission d'un signal sur un circuit de
sortie.

Les relais de sortie travaillent selon le
principe du courant de repos et ont une
fonction de mémorisation.

L'appareil de contrdle et le capteur
fonctionnent indépendamment du cir-
cuit d'asservissement de la machine.

le contréle de fonctionnement du relais
de sortie qu'il fait passer en position de
repos pendant 100 ms. Le dispositif de
commande surveille le changement
d’'état nécessaire. Le signal « start»
commande l'inhibition de démarrage,
aprés quoi des impulsions de rotation
doivent étre enregistrées. Le capteur est
soumis & un contrdle de fonctionnement
dynamique.

Tout défaut reconnu comme tel par le
contréleur de vitesse de rotation est
mémorisé et peut étre effacé par une
remise a zero (reset) ou par la coupure
de la tension d’utilisation.




Controdleurs de vitesse de rotation BES 516-604
Controdle de vitesse de rotation

" BALLUFF

Contrdle d’arrét

Controle de Inhibition de

vitesse de rotation | Tension d’utilisation Nombre d'impulsions démarrage Contacts de Nombre d’'impulsions
appareils standard fixe réglable +15% — 5% relais forcés +5%

BES 516-604-A0-2 42 VAC X non non 6-30000 imp./min
BES 516-604-A0-3 110/220 VAC X non non 6-30000 imp./min
BES 516-604-AZ-2 42V AC x non oui 6-30 000 imp./min
BES 516-6804-AZ-3 110/220 VAC X non oui 6-30 000 imp./min
BES 516-604-BO-2 42V AC X préréglée non 6-30 000 imp./min
BES 516-604-BO-3 110/220 VAC X préréglée non 6-30000 imp./min
BES 516-604-BZ-2 42VAC X préréglée oui 6-30000 imp./min
BES 516-604-BZ-3 110/220 VAC X préréglée oui 6-30000 imp./min
BES 516-604-CO-2 42 VAC % non non 100-12 000 imp./min
BES 516-604-C0O-3 110/220 VAC X non non 100-12 000 imp./min
BES 516-604-CZ-2 42V AC X non oui 100-12 000 imp./min
BES 516-604-CZ-3 110/220 VAC X non oui 100-12 000 imp./min
BES 516-604-DO-2 42 VAC X réglable non 100-12 000 imp./min
BES 516-604-DO-3 110/220 VAC X réglable non 100-12 000 imp./min
BES 516-604-DZ-2 42 VAC x réglable oui 100-12 000 imp./min
BES 516-604-DZ-3 110/220 VAC X réglable oui 100-12 000 imp./min
BES 516-604-HZ-A 24\ DC X réglable oui 500-48 000 imp./min
Contrdle de Inhibition de

vitesse de rotation | Tension d'utilisation Nombre d'impulsions démarrage Contacts de Nombre d'impulsions
appareils standard fixe réglable +15% — 5% relais forcés +5%

BES 516-604-GO-2 42 VAC X non non 6-30 000 imp./min
BES 516-604-GO-3 110/220 VAC X non non 6-30000 imp./min
BES 516-604-GZ-2 42 VAC X non oui 6-30000 imp./min
BES 516-604-GZ-3 110/220 VAC X non oui 6-30 000 imp./min
BES 516-604-GO-A 24VDC X non non 6-30 000 imp./min
BES 516-604-EZ-2 42VAC X pgﬁzi'fggg';';ﬁit:e oui 75- 3000 imp./min
BES516-604-E2-3 |  110/220 VAC X p;ﬁ:i‘fggl‘;’;ff?f oui 75- 3000 imp./min




Contréleurs de vitesse de rotation BES 516-604
Contrdle de vitesse de rotation

Contréle d’arrét

Contrdle de vitesse de rotation

appareils spéciaux

Appareils de base

Différences

BES 516-804-SA-5-2

BES 516-604-CZ-2

Nombre d'impulsions 8-960 imp./min

BES 516-604-5A-5-3

BES 516-604-CZ-3

Nombre d'impulsions 8-960 imp./min

BES 516-604-SA-6-2

BES 516-604-DZ-2

Nombre d'impulsions 8-960 imp./min

BES 516-604-SA-6-3

BES 516-604-DZ-3

Nombre d'impulsions 8-960 imp./min

BES 516-600-5-13-2

BES 516-604-DZ-2

Inhibition de démarrage temporisée
au déclenchement

BES 516-600-5-13-3

BES 516-604-DZ-3

Inhibition de démarrage temporisée
au declenchement

BES 516-800-S-18-A

BES 516-604-AZ-A

2 nombres d'impulsions réglés a demeure

BES 516-600-S-19-2

BES 516-804-DZ-2 selon cahier
des charges de ['utilisateur

Nombre d'impulsions 100-4000 imp./min
Inhibition de démarrage 1s max.

BES 516-600-S-19-3

BES 516-604-DZ-3 selon cahier
des charges de |'utilisateur

Nombre d'impulsions 100-4000 imp./min
Inhibition de démarrage 1s max.

BES 516-600-S-29-A

BES 516-604-CZ-A

Nombre d'impulsions 100-4000 imp./min

Sorties: 100 mA, contact inverseur
Technique PNP; Protection
contre les courts-circuits

BES 516-600-S-33-A

BES 516-604-AZ-A

Contréleur de vitesse de rotation
avec mémorisation d'erreur

BES 516-600-S-33-3

BES 516-604-AZ-3

Contréleur de vitesse de rotation
avec mémorisation d’erreur

BES 516-600-S-32-A

BES 516-604-HZ-A

Gamme d'impulsions

Controles d’arrét
appareils spéciaux

Appareils de base

Différences

BES 516-604-SA-3-2

BES 516-600-S-15-2 — BES 516-604-CZ-2

Nombre d'impulsions 8-960 imp./min

BES 516-604-SA-3-3

BES 516-600-S-15-3 — BES 516-604-CZ-3

Nombre d'impulsions 8-960 imp./min

BES 516-600-S-15-2

BES 516-604-CZ-2

Sortie sur relais inversee

BES 516-600-S-15-3

BES 516-604-CZ-3

Sortie sur relais inversée
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Exemple d’application

Utilisation d’un dispositif
de contrdle d’arrét Balluff
sur une machine a rectifier

Le dispositif de contrdle d'arrét surveille
le mouvement de rotation de la meule
afin de mettre la machine immédiate-
ment hors circuit en cas de rupture de
'arbre d’entrainement.

Utilisation d’un dispositif
de controle de vitesse de
rotation Balluff sur un tour
automatique

La mise en ceuvre d’un tour automatique
exige des commutations complexes,
rapides et d’un degré de précision élevé.

Il est donc important de surveiller la
vitesse de rotation de la broche et d’en-
registrer tout dépassement du seuil
maximum autorisé en tant qu’erreur.

Les contréleurs de vitesse de rotation
BALLUFF, en version spéciale, sont trés
appreéciés pour ces applications.,
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Contrdleur de vitesse de rotation
BES 516-604
Symbolisation commerciale

Symbolisation commer- BES516 - 604 - A L=
ciale pour contréleurs
de vitesse de rétation Désignation interne
et d’arrét standard
Contrbleurs de vitesse de rotation -
dispositifs de contrble d’arrét

604 = appareils standard

Exécutions

Contréle de vitesse de rotation
A = avec nombre d'impulsions réglé a demeure,
sans inhibition de démarrage

Contrdle de vitesse de rotation
B = avec nombre d’'impulsions réglé a demeure,
avec inhibition de démarrage réglée & demeure

Contréle de vitesse de rotation
C = avec nombre d'impulsions réglable,
sans inhibition de démarrage

Contréle de vitesse de rotation

D = avec nombre d'impulsions réglable,
avec inhibition de démarrage réglable

Contrdle d’arrét

E = avec nombre d’impulsions réglable,

avec inhibition de démarrage sélectionnable
et réglage fin

Controle d’'arrét
G = avec nombre d'impulsions réglé a demeure,
sans inhibition de démarrage

Contrdle de vitesse de rotation

H = avec mémorisation d'erreur lors du dépassement
du seuil max. autorisé et contrble du
fonctionnement du capteur

relais avec contact inverseur
relais avec contacts forcés (1F+10)

Tension d’utilisation

2 = 42VAC
3 = 110/220VAC
A = 24VDC

Pour commander les modéles spéciaux,
utiliser les références indiquées a la page 9
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